SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
NR D-04.01.01.11
Profilowanie i zageszczanie podida pod warstwy konstrukcyjne

1. WSTEP:

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI :

Przedmiotem specyfikacjiaswymagania techniczne wykonania i odbioru robétazamych zwykonaniem
profilowania i zagszczania podima pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni w zekiu z

rozbudowg drogi gminnej nr 493517P w m. Chojny gm. Koto
od km PT 0+000,00 do km PT 1+539,28

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST;
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosoviakm dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecenrealizaciji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST;
Ustalenia niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robdt zazanych z wyprofilowaniem i mechanicznym zszrzeniem
podbudowy tluczniowej .

1.4. OKRE SLENIA PODSTAWOWE ;
Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z ich obowkujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-00.00.00.00. "Wymagania ogoélne"

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZ ACE ROBOT;

Ogolne wymagania dotygze wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00.00 fhyikt

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za j&kadch wykonania , oraz za zgodioz SST "Wymagania ogdlne” i
poleceniami Iayniera.

2 MATERIALY;

Ogdlne wymagania dotygze materiatbw podano w SST D-00.00.00.00 pkt.2.visigpuja.

3.SPRZET;

Ogo6lne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-00.00.00.00 pkt.3.

Do wykonania rob6t naky zastosowa rowniarke lub koparko-spychargkoraz walec wibracyjny. Jakikolwiek sgtz,
maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania wymagajakosciowych robét zostan przez lIrkyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4 TRANSPORT:
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00.00 pkt.4 wyiskpuje.

5, WYKONANIE ROBOT:

OgobIne wymagania dotysze wykonania robét podano w SST D-00.00.00.00 pkiakres wykonywanych robot;
Wyprofilowanie podbudowy réwniagk lub koparko-spychaek do uzyskania wymaganych projektem spadkow z
mechanicznym zagzczeniem walcem wibracyjnym stalowym lub wibratorptytowym cgzkim. Wymagany wskanik
zag:szczenia podima - 1,00 wg wskanika Proctora.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Ogolne wymagania dotygze kontroli rob6t podano w SST D-00.00.00.00 pkt.6.

Sprawdzenie polega na kontroli zgodciz dokumentagjtechniczi oraz wymogami niniejszej SST.

- 6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

- W czasie rob6t Wykonawca powinien prowadaystematyczne badania kontrolne w zakresie i gstodiwoscia
gwarantujca zachowaniem wymagajakosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano w odpowiednich punktach niniejszej
specyfikaciji.

- W przypadku , gdy przeprowadzenie badaniacgaggenia wedlug metody Proctora jest nigia@ ze wzgédu na
gruboziarniste uziarnienie materialu twgrego podtae, kontrot zag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgken
ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia pogdowedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i
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pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2. Minimalny modut odksztalcenia przyyeiu ptyty o
srednicy 30 cm jak w PN-S- 02205:1998 str 13 rys. 4)

- -E2>120 MPa,

- Badania ptyi O 30 cm wykonanego koryta gruntowego riglerzeprowadZi nie rzadziej ni 1 raz na 3000 m2.

- 6.2.1. Zagszczenie podia

- Zageszczenie podiea naley kontrolowa wg punktu 5.2.4. i 6.1.

- 6.2.2. Cechy geometryczne

- 6.2.2.1. Rown#&e

- Nierébwndici poprzeczne naky mierzy¢ fata co najmniej 10 razy na 1 km.

- Nieréwndgci nie mog przekracz& 2 cm.

- 6.2.2.3. Szerokd

- Szerokd¢ nalery sprawdzé co najmniej 10 razy na 1 km.

- Szerokd¢ nie mae r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

- 6.2.2.6. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

- Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w punkcie 6.2.2.
powinny by naprawione przez spulchnienie dchgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne gsarzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

Wykrycie ewentualnych nieprawidtoci obcihza Wykonawe rob6t, niezalenie od dokonanych uprzednio odbioréw.

7. OBMIAR ROBOT:

Ogoélne wymagania dotyage obmiaru robét podano w SST D-00.00.00.00 pKe@nostk obmiaru jesm? profilowania i
zag:szczania podima z tlucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT:

OgobIne wymagania dotysze odbioru rob6t podano w SST D-00.00.00.00 pkt.8.

8.1. Odbiér wykonania wyréwnania oraz zsgczenia jest dokonany na zasadach odbioru rolndtagacych i ulegajcych
zakryciu .

8.2. W przypadku stwierdzenia usterekzymier ustali zakres wykonania rob6t poprawkowychb®&y te Wykonawca
wykona na whasny koszt w terminie ustalonym przegmiera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:

Ogoélne wymagania dotygze podstawy platrici podano w SST D-00.00.00.00 pkt.9. Zand profilowania i zagszczania
podiaza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drog®eelziaty, nazwy i okienia.
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rosanoawierzchni planografem i kat
BN-70/8931-05  Oznaczenie wskaka nagnosci gruntu jako podtga nawierzchni podatnych.
BN-77/8931-12  Drogi samochodowe. Oznaczenie wska zagszczenia gruntu.
BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.
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