SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT B UDOWLANYCH
D.01.01.01
WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW POMIAROWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej § wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwiagzanych z robotami pomiarowymi przy liniowych robechiaziemnych w ramach
przebudowy odcinka drogi gminnej nr 493526P w m. Powiercie Kolonia (ul.Stoneczna)

w granicach istniacego pasa drogowego .

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakkud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alizacji robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&diowych na odcinku drogi gminnej nr 49352&f@d km PT 0+000,00
do km PT 0+504,32 tj.504,32 niobejmuje roboty pomiarowe przy liniowych robotambemnych w terenie rowninnym
w tym odtworzenie punktéw charakterystycznych ,

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aménych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebudowywanedginka drogi gminnej oraz wyznaczenie
geometrii pozostatych elementéw pasa drogowegetyalhj przebudow.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysétiowych wchodaz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysgkmowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wységiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (ngezenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysétiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spotilviajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Sprawdzenie ¢dnych przed rozpogziem robot.

Wykonawca ma obowzek sprawdzenia istnigych rzdnych terenu i r@dnych projektowanych, zamieszczonych na
rysunkach przekrojéw poprzecznych i przekrojéw paaych.

W wypadku stwierdzonych niezgodido Wykonawca powinien, przed rozpeciem robot, bezzwitocznie poinformodva
projektanta o zaistniatych okoliczéwach.

1.3.3. Szkic przebiegu granic . Nie dotyczy

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @s\t, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale oldlenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.1

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyge materiatow
Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Wyroby budowlane (materiaty) do wykonania robé
Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziami o dtugéci okoto 0,5 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grarobot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny érfieednic
0d 0,15 do 0,20 midlugbod 1,5do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30 m,
a dla punktéw utrwalanych w istnigej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m .
»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowamg z6tto z czarnym napisem, wykonany z betonu C20/25
zbrojonego 4 mtami @ 10.
»Swiadki” drewniane powinny miedtugc¢ okoto 0,5 m i przekroj prostatay.
Do tymczasowej stabilizacji granic pasa oglezy¢ pali drewnianych @ 10-15 cm i diugm 1,5-1,7 m oznaczonych na
czerwono.
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Do trwatej stabilizacji granic pasa drogowego mlazy¢ geodezyjnych ogranicznikéw betonowych z ke na gornej
poziomej ptaszczinie.

2.3. Wymagania

Wyroby musz by¢ wolne od spkan, wykruszé i ubytkéw oraz mié gtadkie powierzchnie befdladéw po gcherzach
powietrznych.

Tolerancja wymiaréw elementéw betonowych + 1 mmtoBewinien mié nasakliwos¢ ponizej 5% oraz mrozoodporgéd
i wodoszczelnét zgodr, z PN-EN 206-1 Beton.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyg® sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmvych naley stosowd nastpujacy sprz:t:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe, szpilki.

Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokadciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadrigi pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotygz transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
4.2. Transport spezu i materiatow

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Wyznaczenie gtdwnych punktéw trasy drogowej malevykona® w oparciu o Dokumentacje Projektgwprzy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej oraz w oparciu o informacje przekazane pimgyniera.

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez osoby
posiadajce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotycace osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowej oraz punktéw granicznych najepobra& z Powiatowego
Osrodka Dokumentaciji Geodezyjnej i Kartograficznejddnie z obowizujacymi przepisami — Ustawa Prawo Geodezyjne
i Kartograficzne - tylko jednostka wykonawstwa gepginego mee zgtaszéaroboty i pobieréa materiaty z PODGIK).
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznasze czasie trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtawajizacji robot naliy do obowazkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychrasiti punktow wysokiziowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane w sposéb trwaly, przyyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a zakdowihzane do punktéw pomocniczych, pobdmych poza granicrobot
ziemnych. Naley zalazy¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy drogowej wyznaczane co
okoto 250m.

Rz¢dne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperéw giatwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyrane i jednoznaczne olkdlenie nazwy
reperu i jego radne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektova oraz inne dane geodezyjne, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji pastwowej albo innej osnowy geodezyjnej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjoa 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmsiyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze
niz 5 cm. Rzdne niwelety punktdéw osi trasy najewyznaczy z dokltadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
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Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagt je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza granabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robét), a tak wyznaczenie w czasie trwania robo6t ziemnych zanyasypéw i wykopéw w
przekrojach poprzecznych (profilowanie przekrojéeppzecznych) zgodnie z dokumentapjojektowa oraz w miejscach
wymagagcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétrion miejscach zaakceptowanych przezyhiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypéw i wykopdéw naky stosowdé dobrze widoczne paliki. Odledgi® miedzy palikami
nalezy dostosowéa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy ovagj. Odleglté¢ ta co najmniej powinna odpowiatia
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektow.

5.6. Wyznaczenie polenia obiektow iaynierskich

Dla kazdego z obiektéw mostowych (przepustow) agleryznaczy jego potaenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie osi obiektu i punktéw wysdkmwych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty

b) wytyczenie punktow okgajacych usytuowanie (kontur) obiektu, wlotéw i wylotow

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

5.7. Wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego

Wznowienie punktow granicznych pasa drogowego jaktdbilizacja granic musi by wykonana przez geodet
uprawnionego.

W ramach zaméwienia naie wykona:

. wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego,

. trwale zastabilizowapunkty graniczne,

Podstaw prawra do wykonania powsszych czynnéci jest Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawodgegine i
kartograficzne (Dz.U. z 2017r. poz. 2101 Zpiéjszymi zmianami).

Stabilizacg punktéw granicznych natg wykona stupkami geodezyjnymi betonowymi (z kémm). W linii granicznej
w odlegtgci do 1 m naley przy stupku granicznym wkopaswiadka punktu granicznego (oklenego w p. 1.4.2).
W przypadkach gdy nie jest rdiwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznymalezry zastpi¢ go innym elementem
zamocowanym w podim (np. pet stalowy, rurka). Taki punkt nalg opis& oraz sporzdzi¢ szkic topograficzny
okreslajacy jego potaenie.

Przed rozpocagxiem robét na drodze, Wykonawca musi odtworggs drogowy i zastabilizowayo kotkami drewnianymi
(opisanymi w p. 2.2), do czasu zakaenia robot.

Po zrealizowaniu rob6t drogowych, na etapie wykoayia inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca musi dakdrwate]
stabilizacji punktoéw granicznych pasa. Do tego cellezry uzy¢ znakdw wyej opisanych.

5.8. Operat do stabilizacji granicy pasa drogowego

Operat musi by wykonany przez geodgtiprawnionego.

5.8.1. Opis

Opis powinien zawieka

. tytut,

. nazwe i nr drogi,

. dat wykonania,

. kto wykonat,

. opis obiektu,

. problemy.

5.8.2. Zadczniki (cz$¢ mapowa)

. wykaz wspotrzdnych zastabilizowanych punktéw granicznych,

. mapy ws¢gowe z wrysowaq grani@ i zaznaczonymi rodzajami znakow zastabilizowanyghpunktach
granicznych wraz z topograficznym usytuowaniemadkdw,

. protokoly z wznowienia punktéw granicznych wdecielom nieruchomgéri przyleglych do pasa drogowego z

zakczonymi granicami (szkice).

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych naley prowadzé
wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,45/) zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.4.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Sprawdzenie robét pomiarowych naftgrzeprowadz wg nastpujacych zasad:
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a) & drogi naley sprawdzt na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznachoziomie.

b) robocze punkty wysokoiowe naleé sprawdzé niwelatorem na catej diugoi przebudowywanego odcinka

C) wyznaczenie nasypow i wykopow naleprawdzé tasma i szablonem z poziomicco najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach buadych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.
Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikbw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnegre Wykonawca przedktadazynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgsi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
Cena wykonania jednostki obmiarowej robot obejmuje:
— wyznaczenie trasy i punktow wysalaiowych w terenie rowninnym na drodze gminnej,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
— odtworzenie zniszczonych lub uszkodzonych punktdsokaciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie parametrow tukdw poziomych (zatarmasy w planie ) i pionowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktachaittarystycznych dla chodnika, zjazdow,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochromh iprzed zniszczeniem i oznakowanie utatuge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- przeniesienie kolidagych punktéw pastwowej osnowy geodezyjnej,
— zakup, dostarczenie i wytadowanie wyrobow i matévia
- oznakowanie robdt,
- uporazdkowanie miejsca prowadzonych robot,
— wyznaczenie punktéw granicznych pasa drogoweg@prazpoczciem rob4t tymczasowych)
— opracowanie szkicu przebiegu granic prawnych stabilizacy w terenie, w tym:
- wykaz wspohrzdnych punktéw granicznych (plik w formacie txt),
- odbitka istniejcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu
- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadie,
- wykaz zmian gruntowych,
- trwale wyznaczenie granic pasa drogowego zastakiinego znakami granicznymi §wiadkami
betonowymi, odlegtéci miedzy znakami nie magby¢ dtuzsze nk 100 m.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0 1. Ogdélne zasady wykonywanac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G 3. Geodezyjna obstuga invegsGUGIK 1979.
Instrukcja techniczna G 1. Geodezyjna osnowa paajdaGiK 1978.
Instrukcja techniczna G 2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G 4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G 3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G 3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83.

Ustawa z dn. 17.05.1989r Prawo geodezyjne i kaafagne (Dz. U. Nr 240)
PN-EN 206-1 Beton.

Oznakowanigwiadkami punktéw granicznych pasa drogowego — molecZ-cy Dyrektora Generalnego Drdg Krajowych
i Autostrad — pismo GDDKIiA-BZ144200/33/07 z dn. 01.06.2007 r.



(Rys.1)

Swiadek punktu granicznego,

pomalowany naétto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego
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PAS DROGOWY
(napis wyttoczony)
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Cze$¢ do osadzenia w gruncig
zaasfaltowana lepikiem




